
Dojnice

Automatizovany syst6m doienia
r aka je technika chovu doinic?

I

Dojenie, dojivost, kvalita mlieka, pohyb dojnic, spr5vanie a vyrovn5vanie sa s prostredfm s[ esenciSlne

elementy automatick6ho syst6mu dojenia (AMS). Hoci AMS pouZiva rovnak6 principy dojenia ako

konvendn6 dojenie, existuj0 niekto16 rozdiely.

AMS sa pouiiva kontinudlne

cellich 24 hodin. Vizudlna kon-

trola dojacieho procesu nie je

mo2n5. Je vel'kf rozdiel vo varia-

bilite f rekvencie dojenia. Krava

sama zvoll, kedy sa p6jde Podo-
ji{ a robot o nej zhromaZduje

vel'k6 mno2stvo (dajov, ktor6 s[

pristupn6 na poiitaii i mobilnom

telef6ne. Kravy, ktor6 s( dojen6

aastejiie ako dvakrdt denne, Pro-

dukujrl viac mlieka, ale ich ceckY

sri iasto bolestiv6 z cast6ho doje-

nia. VSetky tieto asPektY m6Zu

ovplyviovat kvalitu produkova-

n6ho mlieka.

AMS je vlastne robotick6 cen-

trum - jednoboxov! alebo viac-

boxo4i robot, iakdreri a selekin6

brdnky. Frekvencia dojenia, kol-

kokrSt by sa malo dan6 zviera za

deri podojit, sa uriuje Podl'a f6zY

laktdcie. Syst6m automatick6ho

dojenia je sIias{ou komPlexu

dojnica (zdravie, kimenie, chovn6

prostredie) - technol6gia (PohYb

krdv, koncepcia maitale, kfmnY

syst6m, centralizovan6 dojenie,

AM5, triedenie krdv, skladova-

nie mlieka) - manaZment st5da

(kf menie, reprodukcia, zdravie,

hygiena, organizdcia Prdce, sYs-

t6m riadenia).

Na manaZment stdda Pri dojeni

pomocou AMS s0 vYiiie PoZia-

davky ako pri konveninom dojeni.

Ale jednoznaine ide o najmoder-

nej5iu met6du dojenia, ktord sa

m62e vyuZit aj pre mal6 farmY.

Chovatel' zlskava mnoZstvo infor-

mdcii o jednotlivlch zvieratdch.

Na kontrolnom paneli v kaZdom

AMS si m6Ze farmdr vYbrat r0zne

operdcie ako je identifikdcia zvie-

rat, vol'ba manuSlneho (ruin6ho)

nasadzovania ceckovfch ndsadcov

pri krav6ch s osobitnfmi Potre-

bami, kontrola priebehu dojenia.

Z5lohou je tiei nfdzov6 dojenie,

n0dzovf re2im. Pokial' nefunguje

napriklad centrdlny poiitai alebo

syst6m vyhl'addvania cecka, m62u

sa vietky kravy, ak funguje elek-

trina a podtlak, dojit Pomocou

ruin6ho nasadzovania ceckovfch

ndstavcov. Program kaZdf deri

poskytne zoznam dojnic, ktor6

treba inseminovat. VYhodnotenie

je na zdklade ddt z Pedometrov,

kde sa ukladajf a Porovndvajd

0daje v dvo,ihodinovlch Peri6-

dach.

5elekcia doinic
Prostrednictvom AMS sa dd

l'ahko zvlSdnu{ lieiba doinic, dajI

sa dobre riadi{ rutinn6 prdce (inse-

mindcia, zas0Sanie, veterindrna

kontrola). Je moin6 PrisP6sobit

syst6m pre selekciu zvierat Podla

potrieb na farme a jednoduchd je

aj vizuSlna kontrola stavu mliei-

nej 2l'azy.

Prevddzka a PohYb dojnic

v maitali pred dojenim sri koor-

dinovan6 pomocou Predselekcnej

brdnky, ktord do cakdrne AMS

vpusti len kravy urien6 Pre doje-

nie. Tak dochddza k efektivnemu

vyu2itiu syst6mu a nie k stratdm

iasu pri n6viteve AMS bez doje-

nia. DalSia ulitka Pred dojacim

boxom oddeluje zvieratd Podo-
jen6 od takajricich. Post selekcia

(po dojeni)je pre rlichle triedenie

krdv tieZ vel'mi uZitotnd, vYberajI

sa tak zvieratS, ktor6 Potrebujti
ipecidlnu starostlivost, napriklad

oietrenie paznechtov. VYberie sa

tak z r6zneho ddvodu asi 8 %

krdv. Odpor0ia sa v robotickej

maitali vybudovat oddelen[ sek-

ciu pre cho16 kravY (ii jalovice Po

otelen[, ne2 si zvyknrj na dojenie

v AMS). D6le2it6 je, abY oddelen6

zvieratd videli na ostatn6 a boli

s nimi v akustickom kontakte.

Tvorba skupin
Cerstvo otelen6 kravY stll Priamo

zapojen6 do AMS, io Setri ias.

Jalovice a kravy sa otelia v POrod-

nici a odtial'dochddzaj0 do AMS

na dojenie s rucnfm nasadzova-

nfm ceckov!ch ndstavcov. Zvierat6

treba privddzat do AMS trikrdt

denne, aby sa ho nauiili navite-

vovat. Tlm sa zabrSni zdravotnlim

probl6mom a naitartuje sa novS

laktacia. Po niekol'k!ch drioch

prejdU na automatick6 dojenie

a zapoja sa do stdda. Vo vel'-

kokapacitnfch maitaliach m62u

byt kravy po p6rode umiestnen6

v ipeciSlnej skupine so zvlienlm

dohl'adom a po skonceni Puer-

perla sa prevedU do Produkinej
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Dojnice

skupiny, kde zostanri a2 do konca

laktdcie.

Pri tvorbe produkinfch skupin

sa osvedtilo nechdvat kravy v jed-

nej skupine po celri dobu lak-

tdcie. NielenZe d6jde k Uspore

prdce s presunmi zvierat, ale stres

spojen! so zmenou skupiny ma

za ndsledok pokles v produkcii

mlieka. Zas[5a sa podl'a potreby,

ale zdsadne v niektorf deri bez

stresov!ch aktivit. Niektori far-

mdri odporutajU sobotu. Roz-

delenie krdv do skupin alebo

oddelenie krdv so zvlSitnymi
potrebami vykondvajri oietrova-
telia, alebo sa to prevedie cez

post selekin0 brdnku.

Pohyb dojnic
Na farmdch s dojacimi robotmi

m6ieme vidiet Styri syst6my
pohybu dojnic. lde o vol'nf, ria-

denli', poloriaden! pohyb a pohyb

,,najskdr kfmenie (Feed First)".

Spoloinfm cielbm tlchto syst6-

mov je Uspeine podojend krava

bez potreby l'udskej asistencie.

To, co ich rozli5uje, je pritom-

nost ii absencia jednosmernfch,

selekinlich a separatnlich brdn

initalovanlich v maitali, pomocou

ktorlch je usmeriovanlT pohyb

dojnic. Pri riadenom a poloriade-

nom type dojnice prechddzajri

iasto selekinou brdnkou (10x aZ

16x za deri). Riadenf pohyb umoZ-

riuje lepiiu organizdciu stdda a pri

volhom pohybe zasa nedochddza

k dlh6mu iakaniu krdv pred AMS

ani v pripade probl6mov s kime-
nim krdv.

Syst6m s volhfm pohybom
je zaloZen! na dobrovol'nom
pohybe dojnic, preto je velmi

d6leZite ma{ dobre vyrieSenil

dispoziciu ma5tale, Mala by byt
reipektovanS trasa: kimny Zl'ab

- miesto pre oddych - syst6m

dojenia. Syst6my riaden6ho (n0te-

n6ho) pohybu krdv s[ zndme pod

16znymi ndzvami, podl'a smeru

a sp6sobu pohybu - smerovanli,

n[ten1i, poloriadenf alebo Feed

First (,,najsk6r kimenie").

Riadenlf pohyb: pri tomto
sp6sobe je priestor krmoviska

a boxovlich leZisk oddelenli jed-

nosmernf mi brdnkami, kto16

umoZiujri pohyb kravy z krmo-

viska k boxov6mu ustajneniu.
Aviak neumoZirujI opainli pohyb

z boxovfch leZkk do priestoru

krmoviska. Aby sa kaZdd dojnica

mohla dostat ku krmivu, musi

prejs{ cez dojaci robot.

Poloriadeni pohyb: vyuZlva

sa programovatel'n6 selekind

brdnka, tak i jednosmernd brdnka.

Programovatel'nd selekcnd brdnka

neumoZnikravdm, ktor6 majU byt

dojen6, dostat sa do priestoru

kfmenia, pokial' najsk6r neprejdri

AMS, AMS je pri pouZiti tlTchto

dvoch typov navitevovanli iastej-

5ie ako pri vol'nom pohybe, pre-

toZe dojnica m6Ze is{ ku klmeniu

len cez dojaci box.

Pohyb krilv ,,najsk6r cez

kfmenie": Met6da je zaloZen5

na princ[pe, kde krava dostane

kfmenie len raz. To znamend,

Ze pokial'chce dojnica prejs{

z priestoru boxov6ho ustajne-

nia ku kfmeniu, prejde tam cez

jednosmern6 brdnky. Naspti{ ale

musi prejst cez selekin0 brdnku,

td ju nasmeruje bud' na dojenie
do AMS, alebo do priestoru leZo-

viska, Zv!5it potet ndvitev krmo-
viska sa v tomto syst6me oproti
ostatnlim syst6mom riaden6ho
pohybu skutoine dari. Aviak doj-

nica je obmedzovand vo svojom

prirodzenom sprdvan[. Hlavne

spoloiensky niZiie postaven6

zvieratS ako sd prvostky a ier-
stvo otelene kravy, m62u v tomto
syst6me trpie{. Pokial' sd na svo-

jej ceste poslan6 do priestoru

iakdrne a boja sa vstripit do AMS,

alebo srj predbiehan6 dominant-

nejiimi kravami, m6Zu v tomto
priestore pobfvat dlhri dobu. To

nielenZe nadmerne zata2uje kon-

iatiny, vystavuje to dojnicu stresu

a vyvolSva averziu na AMS.

Pastva
AMS je moZn6 tieZ pou2ivat

v komblndcii s pastvou. Tento

sp6sob chovu vSak vyZaduje

odliin! pristup v porovnani

s klasicklim dojenim. D6leZit6 je

vybra{ vhodnf strat6giu a nasta-

vit takli syst6m, ktoryi vyhovuje

najmd farmdrovi a potrebdm jeho

farmy. Aby bola pastva s robo-

tom rispe5nd, treba zabezpeii{

neobmedzenli pristup do maitale

s dobrou infraitruktIrou pristu-

povlich ciest a dostatotn[ moti-

vdciu dojnic k ndviteve dojaceho

zariadenia,

Pre efektlvne vyuZivanie pastvy

s automatickfm dojenim sa vyvi-

nula selekcnd pastevnd brdnka,

pomocou ktorej m6Ze farmdr
pruZne upravovat svoju pastevnri

strat6giu a tieZ rozhodova{, ktor6

dojnice vypustl na pastvu a ktor6

chce ponecha{ v maitali. Podl'a

zvolenej strat6gie moZno pouiit
aj viac takfchto br5n a pilita{ na

pastvu tie, ktor6 boli podojen6

a nemajil sa v najbliZ5ej dobe

dojit. lde o jednosmernli nUtenf
pohyb stdda (Milk First, najskdr

dojenie) kombinovanf s vyu2i-

t[m pastvy. Nevlhodami m62u

byt vy55ie nadob[dacie ndklady
(brdnky), alebo vy55ia pracovnd

ndrocnost pri opl6tkovej pastve.

Kombin5cia AMS s pastvou m62e

tieZ viest k znlZeniu poitu podo-
jenlna dojnicu a deri, alebo k pre-

d[Zeniu intervalu medzi dojenim.

Technika chovu spociva v tom,
ie farmdr nastavuje vpU5{anie

dojn[c na jednotliv6 pasienky

pomocou automatizovanlich

selekinlich brdn, ktor6 je moZn6

ovlSdat na dial'ku alebo manu-

dlne. Zo z6ny odpocinku musl

krava prejst brdnkou, ktord roz-

hoduje o jej moZnom podojeni

alebo vpustenl do z6ny kime-

nia, pripadne potom ndsledne aj

von, na pastvinu. Hlavn6 selekcn6

branky sri umiestnen6 pred vstu-

pom do cakdrne na dojenie a pri

vfchode z AMS, ii na vfchode

z maStale (vypriitajd na pastvu

len podojen6 zvieratd).

Dojnice s dlhlm intervalom

a ndrokom na dojenie zostdvajri

v maitali. Tento syst6m stimuluje

k ndviteve dojaceho robota, pre-

toZe kravy sa rlichlo nauiia, ie
po podojeni mdZu k{ von. Vylep-

ienim je kombindcia poddvania

jadra v robote (AMS) a v auto-

matizovanlich kfmnych boxoch.

Robot obvykle naddvkuje tretinu
a2 polovicu poZadovan6ho den-

n6ho pridelu koncentrovan6ho

krmiva, zvySok krava dostdva

pomocou automatizovan6ho
kimneho boxu. Tlim nezaberd

drahocennf ias v priestore AMS.

Plocha pasienku urcend na

denn6 vypasenie sa rozdeli na

dve aZ ityri iasti. Po vypasenl
jednej iasti dojnice idI do AMS.

Vedia, 2e budU m6ct prijat pocas

dojenia kfmnu zmes. Po podojeni

dostan[ moZnost lst na nov1i, ier-

stv17 pasienok. Po jeho vypaseni sa

situdcia opakuje.

Dal5ou podobnou pastevnou

strat6giou je syst6m ABC. Pod-

mienkou je opiit pouZivanie jed-

nej alebo viacerfch pastevnfch

brdn. Pastevnf aredl je rozde-

len! br6nkou alebo brdnkami na

oblasti A, B, pripadne C. Tieto

oblasti sri d'alej rozdelen6 na

jednotliv6 meniie oplotky. Zdk-

ladom f ungovania syst6mu je

podmienka, Ze kravy musia by{
podojen6, aby mohli byt vpus-

ten6 na terstv[ pastvu, teda

z oblasti A do oblasti B. MotivS-

ciou pre dojnice ist sa dat podojit
je potom nielen koncentrdt podS-

van17 v robote, ale tieZ ierstv5

trdva, dostupnd v oblasti B. Oblast

C je pouZivand pre nocnU pastvu.

Mnohi zahraniini farmdri to uZ

zaviedli. Stddo si samo upravilo

ndvitevy robota poias dia a noci.

Na niektorfch farmdch v zahra-

niii dokonca po uriitom iase

odstavia vodu a tak prinritia doj-

nice vrdti{ sa do maitale, kde je

vody dostatok. Ak sa chce dojnica

dostat do maitale a napit sa, musi

prejs{ cez robot na dojenie. V pri-

pade, 2e ubehol dostatoinli ias

odvtedy, to sa dojnica naposledy

dojila, robotju podoji a po vlTstupe

z neho ju vpusti do maitale, kde

md dostatok vody. Ak neuplynul

dostatoinf tas, aby sa dojnica

mohla dojit, robot ju nepodoji,

dojnica prejde cez ulicku s napdjat-

kou na p6vodn! pasienok.

K dosiahnutiu najlepiich vlsled-

kov a umoZneniu dostatoin6ho
poitu ndvitev dojaceho zariade-

nia treba zaisti{, aby na pastvu

a z pastvy viedli dostatocne 5irok6

a rovnd cesty, l'ahko pristupn6 pre

dojnice. Vel'mi vhodn6 je in5ta-

lovat texask6 brdny cez miestnu

komunikdciu. lde o syst6m trubiek

s medzerami, na ktor6 md zviera

obavu vstripit. Zamedzujd pre-

chod cez cestu na nebezpecnom

mieste.
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Pastevn! areal by nemal byt pri-

li5 vzdialenf od maitale. 5kr-ise-

nosti ukazujti, 2e vzdialenos{ 1 km

od konca pastviny do maitale je

pre kravy stdle e5te prijatelhd.

SelekinS pastevnd br5nka m62e

byt umiestnend nielen vo vnftri
maitale, ale aj vonku. Umiest-

nenie vo vn(tri maitale md tu

vlihodu, ie kravy, ktor6 nebudti

vypusten6 na pastvu, m62u byt

l'ahko vrSten6 spdt do maitale. Pri

pldnovanl pastviny treba myslie{

na umiestnenie napdjadiel, ktor6
je najvhodnejiie umiestnit io naj-

bliZiie k cest5m.

Kfmenie
Vli2iva a manaZment sri zlo-

movfmi bodmi [spechu kaZdej

farmy. DoleZit6 je vediet vyba-

lansovat poZiadavky vysokej

produkcie a Zivinovej potreby,

zdravia dojnice a reprodukcie.

K tomu vietk6mu pre robotick6

farmy platia e5te d'aliie zasady

v manaZmente klmenia, ktor6 by

mali byt pre dobrli a ekonomickf

chod farmy dodrZan6.

Zakladnd kfmna ddvka totiZ

vfznamne ovplyvtiuje Ispech

celej farmy. Pokrytie energie

a doplnenie dusikatlch lStok

md priamy vplyv ako na poiet

dojeni, tak ndsledne i na [Zit-

kovost, kondiciu, oplodtiovanie

a teda celkovti ekonomiku farmy.

Pre dosiahnutie vysok6ho poitu
dojeni a udr2anI aktivity dojnic

by produktnS riiinnost celej z5k-

ladnej kfmnej ddvky mala by{ zni-

Zend o 5 - 7 kg oproti priemernej

riZitkovosti dojnic. Vel'mi d6leZit6

je sprdvne nastavenie pridavku

kf mnej zmesi ako na zaiiatku

laktdcie - podl'a ,,dtia lakt6cie",

tak i podl'a,,produkcie". Pokial'

sa vysok6 ddvky jadra,,podl'a

produkcie" nastavia prili5 skoro,

dojnice eite nemusia dosiahnut

vrchol laktdcie a ddvky kf mnej

zmesi potom nie sri adekvdtne. Pri

nedostatoinom prijme objemu vo

fdze rozdojovania tak m62e d6jst

ku vzniku metabolicklch por[ch

a vfrazn6mu chudnutiu dojnic

s ndslednou znlZenou produkciou

mlieka.

Uvedomme si, 2e zvieratd sti

k ndviteve AMS motivovan6 ddv-

kou kfmnej zmesi, nie potrebou

podojenia. Na zaciatku lakt6cie

vdiiinou kravy nie sri schopn6

pokryt svoju potrebu Zivin ich

prljmom, sri ,,hladnejSie" a chodia

do robota castejSie neZ kravy ku

koncu laktdcie.

V5eobecne plati, 2e pre kravu

je k ndviteve AMS motivaind

ddvka koncentrdtov minimdlne

1,5 - 2 kg na jedno dojenie. Maxi-

mdlna ddvka poddvand v AMS by

mala byt 8 kg a d5vka na jednu

ndvitevu by nemala presiahnut

3,5 kg. Pri ryichlo dojitel'n1ich

kravdch sa pouZiva prikaz ,,prio-

rita kfmenia", ktorlm je mo2n6

individualne nastavit mnoZstvo

zmesi pri kaZdej dojnici. TieZ by

malo byt pravidlom pristupo-

vat inak ku krav5m na d'alSich

iaktdci6ch a inak k prv6stkam,

kto16 eite potrebujti navfienie

2ivin na samotn;i rast, ale pritom

maj[ niZii celkov;i prijem krmiva.

Pokial'je potreba ddvky jadra cez

robot vyiSia neZ 8 kg za deri, je

dobre vybavit maital' automatic-

klimi kfmnymi boxmi (AKB) pre

potrebn6 doplnenie Zivin.

Pri riadenfch syst6moch

pohybu krdv sa iasto poukazuje

na nedostatoinyi prijem obje-

mov6ho krmiva. Zviera s dennou

ri2itkovostou napriklad 45 kg

mlieka musl mat prijem suSiny

22 - 25 kg. To znamend mini-

mdlne 8 - 10 ndv5tev kfmneho

stola, aby prljala optimdlne

mnoZstvo vo vztahu ku zdravot-

n6mu stavu bachora a produkcii

mlieka. Zviera v obmedzovanlich

syst6moch nemd takrito mo2-

nost ist sa nakimit, a tak musi

prijat ovel'a vdiiie mno2stvo

suiiny na jednu ndvitevu. D6le-

2it6 srl parametre kf mneho

stola, na ktorom by mal by{ zais-

tenf stdly prisun krmiva. Krmivo

by malo by{ niekol'kokrdt denne

navdZan6 a prihrriovan6. D6le-

Zita je hygiena povrchu krmo-

viska, 2l'abu alebo kfmneho

stola a vfhodou m62u byt iikm6

kfmne zdbrany.

Denn6 kontrola st6da
Zootechnik ziskava z AMS infor-

mdcie kedykolvek. Ak6kolvek

poruchy mu robot hlasi aj tele-

fonicky. Prednostou AMS je jeho

kompletn6 diagnostick6 vybave-

nie. Pri kaZdom podojeni je doj-

nica podrobend kompletnemu

zdravotn6mu vyietreniu dojnice

s vyhodnotenim aZ 13 paramet-

rov identifikdcie zdravotn6ho

stavu. Robot ju odvdZi, vyhodnoti
jej pohybovti aktivitu, intenzitu

preZrivania, teplotu, elektrickU

vodivost a cel6 farebn6 spektrum

mlieka, zaznamend obsah tuku,

bielkovin ii lakt6zy.

Senzory robota a syst6m

manaZmentu stdda pomShajI

vyhl'adat kravy pre oietrenie

alebo insemindciu. Niekedy pri
stroj spusti alarm, aby hl6sil uriitli

probl6m, napr. vyiSiu elektricktl

vodivost mlieka. Je nutn6 skon-

trolova{ vemen6 krdv.

BeZnd dennd rutina je na

farme s AMS spravidla rozdelend

na dve kompletn6 a dve iias-

toin6 obchddzky. Potas kazdej

obch6dzky treba vykonat predpi-

sane iinnosti. Obchadzky s0 rdno

a veter a rozdelenie jednotlivfch

floh medzi pracovnikov obvykle

z6le2i na moZnostiach a vel'kosti

kaZdej farmy. Pocas kompletnej

obchOdzky (napr. o 5:00 hod.) sa

skontrolujri kravy, kto16 sa majU

telit, dokladne sa zhodnoti funki-

nost a iistota dojaceho automatu,

skontrolujri a oietria sa kravy, na

kto16 syst6m upozornil (zdravotn;i

stav, ruja, dlhf interval), podoja

sa cerstvo otelen6 kravy, vYiistia

sa leZoviskd a pohybov6 chodby.

Pocas tiastoinej obchddzky (napr.

o l0:00 hod.) sa vizudlne skon-

troluje iinnost AMS a kr5v, ktore

sa majil telit, pripadne krdv so

5peciSlnymi potrebami. Kontro-

lujri sa iinnosti podl'a aktudlnych

potrieb, t!2denn6ho ii mesac-

n6ho rozvrhu. O 16:00 hod. sa

opakuje kompletnd obch6dzka

a o 22:00 hod. iiastotnd.

Napisanie tohto (ldnku bolo

umoZnend projektmi APVV 0632-

10 a 15-0060.

prof. JAN BROUCEK, DrSc.

lng. PETER TONGEII, CSc.

NPPC - Vfskumnf tistav

iivoiiSnej vfroby Nitra
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